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2. Compensazione per ritarde di fase
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3. Compensazione per anticipe di fase
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4. Compensazione per anticipo o ritardo di fase

Gis)=K

1+sT

l+5T

Diagramma di Bode

come2Mset=T

comeIbiseT>1
tenendo conto che K # |

5. Compensazione proporzionale-derivativa
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6. Compensazione proporzionale-integrale
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7. Compensazione con rete a sella
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