(1+0.25)

F(S) = 100" m

Espressione del MODULO

IF(jw)| = 10032020 [F(16) s = 20l0gzo [F(1)]
Espressione della FASE

@[Fljw)]" =0+ atgl.2w—atgld.llw
DIAGRAMMI DI BODE
Diagramma asintotco del MODULD

s per  w=h |F(jw)| =100 |Fjw)|as = 40 dB

s pendenzainiziale {w =5
A polifzeri nell"origine — pendenza iniziale = 0 [0dB /dec)

* cambidi pendenza {in corrispondenza di polie zeri)

variazione di pendenza pendenza complessiva
da w=25 ZERO +1 [(+20dB/dec) +1 (+20dB/dec)
da  w= 100 POLO -1 (—20dE /dec) 0 [(0dB/dec)

s  pendenza finale {w > 100)
pendenza finale = Np .y — Ny =1—1=0 (0dB/dec)

s modulo finale {w > 100

|F(ju)| =100-%=2000 |F(jw)| 5 = 66 dB
Diagramma asintotico della FASE
s faseiniziale {fw=5)
guadagno p= 100 = 0 @, = 0°
A polifzerinell’origine Ppjz=0-90°=10°
fase iniziale = @, + @pjz = 0°

* cambidifase {in corrispondenza di polie zeri)

variazione di fase fase complessiva
da w=25 FERO sx +40° +80°
da  w= 100 FOLO sx -a0F a°

s fasefinale {w = 100
fase finale = faseiniziale + (Nzorisw — Npgtise— Nzerige + Npgrige) - 90° = 0°
Intervallo di rappresentaziona del diagrammi

s pulsazione iniziale w; = %-min[tra |poli| e |zeri| ) wy = 0.5 rad/s

s pulsazione finale  we = 10 - max(tra |poli| e |zeri| ) we = 1000 rad/s



_ (1+0.25)

F(s) = -10-5S (14+0.015)
Espressione del MODULD
. J1+(0.2en® . .
|F(jo)| = 10- m-ﬁ |F(jw)las = 20log10 [F(jw]|

Espressione della FASE
@[Fjw)]® = —180"4+90°4 atgd.2w — atgl.01lw
DIAGRAMMI DI BODE

Diagramma asintotico del MODULOD

s per  w=hH |Fjw)| = 10 - w
s punto di passaggio
per w=1 |F{jw)| =10 |F{(jw)|qs = 20 dB
{ par w=5 |Fjw)|=10-5 =50 |[Fljw)|gg =40 —6 = 34dB }

o pendenzainiziale {w =<5 )
1 zero nell'origine — pendenza iniziale = +1 (4+20dB /dec)

s cambidi pendenza {in corrispondenza di polie zeri)

variazions di pendenza pendenza complessiva
da w=5 ZERO +1  (+20dB/dec) +2 (+40d8B fdec)
da w= 100 POLD -1 [(—20dB/dec) +1 (+20dB/dec)

o  pendenza finale {w > 100
pendenza finale = Ny — Nppyy =2 —1=1 (+20dB fdec)
Diagramma asintotico della FASE
o faseiniziale {w=5)
guadagno p=—10 = 0 g, = —180°
polifzerl nell’ origine @Ppjz = +1-90° = +90°
faseiniziale = @, + @y = —90°

e cambidifase {in corrispondenza di poli e zeri )

variazions di fase fase complessiva
da w=5H ZERQ sx +90° 0°
da w= 100 POLO sx -an® Q0 ®
o fasefinale {w = 100)
fase finale = faseiniziale + (Nzgrise — Npotise — Nearide + Npgrige) - 90° = —90°
Intervallo di rappresentazione dai diagrammi
s pulsazione iniziale Wy = %-min(tra |poli| e |zeri| ) uy = 0.5 rad/s

o pulsazione finale  we = 10 - max(tra |poli| e |zeri] ) we = 1000 rad/s



_ 100 (140.25)
F(s) = S2 (140.015)

Espressione del MODULD
, 100 J1+702w® . .
|Fljuw]] =T Trrpotar [F(jw)las = 20logyo [F(jw)|

Espressione della FASE
@[Fjw)]® = —180°+ atgl.2w— atgd.01lw

DIAGRAMMI DI BODE
Diagramma asintotico del MODULOD

. 100
w=h |F{jeal| =7

*  per
s punto di passaggio
per w=1 |F{jw)| = 100 |F(jw)|qs = 40 dB
( per w=5 |F(jw)|l="3=4 B(jw)|q5 = 12 dB ]
s pendenzainiziale {w =5 )
2 poli nell’origine — pendenza iniziale = —2 (—40dB fdec)
s cambidi pendenza {in corrispondenza di polie zeri)
pendenza complessiva

variazione df pendenza
+1 (+20dB/dec)
-1 (—20dB/dec)

-1 [(—20dB/fdec)

ZERO
-2 (—40dB fdec)

da w=25

da w= 100 POLO

pendenza finale {w = 100)
pendenza finale = Nogpy — Npgyy =1 -3 = -2 (—40dB /dec)
Diagramma asintotico della FASE

» faseiniziale {w=b)

guadagno =100 = 0 @, = 0°
polifzeri nell’origine WPpjz = —2°90°=—180"
fase iniziale = @, + @y, = —180°
s cambidifase {in corrispondenza dipolie zeri )
variazione di fase fase complessiva
da w=5 ZERD sx +90° -q0°
da w= 100 POLO sx -a0® -180°
o fasefinale {w = 100)
fase finale = fase iniziale + (N i — Npotise ™ Naoriaa + Npotige) - 90° = —180°
Intervallo di rappresentazione dai diagrammi
wy = 0.5 radfs

w; = % -min(tra |poli| e |zeri| )

we = 10 - max(tra |poli| e |zeri| ) we = 1000 rad/s

s pulsazions iniziale

s pulsazione finale



