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Luigi Piroddi dispense di “Automazione industriale”

Esempio 1
o Proprieta: Tipologia:
» limitatezza: v’ » SM:
; s » vivezza: VvV » MG:
K > reversibilita:v > FC:
O—/ » EFC:
P2 > AC:

Poiché la rete di Petri e una macchina a stata esdrettamente conservativa.
Inoltre, poiché e una macchina a stati contenemtoio gettone, essa e anche una

rete binaria.

Infine, poiché e una macchina a stati fortementnessa e inizialmente marcata,

essa e una rete viva.

La vivezza si poteva verificare anche osservane@daiete di Petri e un grafo

marcato in cui ogni ciclo contiene un posto marcato
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Esempio 2

Proprieta: Tipologia:
» |imitatezza: % » SM: «x
P> € P4 sono illimitati > MG %

. t gt '
(\{ sequenza ty taty) > FC: v
» vivezza: vV . EFC: v

» reversibilita:x '
» AC: VvV

per marcare nuovamenpe
dopo che si sia smarcato,
occorre far scattarg, ma
cosi si aggiunge un gettone

in p;
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Esempio 3
o Proprieta: Tipologia:

» limitatezza: v » SM:

» vivezza: x » MG: «x
t1 non puo scattare mai > FC: x

> reversibilita:v’ > EEC: «x
eliminandoty, il resto della
rete @ una macchina a stati  » AC: x
con 3 soli stati: P2e = {ty, t4},
Mo =[1 0 0], Pse = {ty, ts}
M, =1[0 1 0], - “confusione”

M, =[0 0 1,

daM; si torna inMy con lo
scatto dit,, daM, con lo
scatto dits
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Esempio 4
) Proprieta: Tipologia:
» limitatezza; v » SM: «x
» vivezza: x » MG: x
se scattd, t; et, non sono > FC:
piu abilitabili > EFé
" X
» reversibilita:x '
Se scattds, non si riesce piu a > AC: v
marcarep; P = {ts, ta} U
Pse = {t3}
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Esempio 5
s Proprieta: Tipologia:
» limitatezza: x » SM: «x
Py g il postop; e illimitato > MG v
» vivezza: Vv > FC: v
t; puo scattare tante volte '
quantet, > AC: Vv

La rete rappresenta un modello produttori-consumato

Poiché la rete di Petri € un grafo marcato e omio contiene un posto marcato,
la rete e viva.
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Esempio 6
Proprieta: Tipologia:

» limitatezza: x » SM: «x
p; € illimitato; la sua > MG:  x
marcatura cresce di un '
gettone ogni volta che scatta > FC: x
t; nella sequenza ripetuta » EFC: «x

> vivezza: % » AC: «x
t; non € mai abilitata e = {t1, 1o},

» reversibilita:x Pse = {ty, ts}

la sequenza ripetuta introduce - “confusione”
gettoni ineliminabili inp,

E’ consentita solo la sequenza ripetigtia t,.
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Esempio 7
Proprieta: Tipologia:

» limitatezza: x » SM: «x
(plé iIIimitat(;t) > MG %
V. sequenz
: ) ’ » FC: «x

» vivezza. %
t, non & mai abilitata > EFC: x

» reversibilita:v’ > AC: X
POSSO consumare | P2e = {ty, ts},
gettoni inp; ripetendo Pse = {t1, to}
la sequenz t, - “confusione”
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Esempio 8

Proprieta: Tipologia:
» limitatezza: v/ » SM:
» vivezza: vV » MG:
» reversibilita: x » FC:

» EFC:

» AC: Vv

Pr = {to, ta} O

Pee = {t}
e

P = {t, ta} O
Pse = {ta}

X X X X

Inizialmente puo scattare sdlo
Poi, e consentita solo la sequenza ripetuigt, ts.
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